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                    ապրիլի 23 -ի N   454   -  Ն որոշման

ՀԵՌԱՎՈՐՈՒԹՅԱՆ ՎՐԱ ԳՏՆՎՈՂ ՊԱՅԹՈՒՑԻԿ ՆՅՈՒԹԵՐԻ ՀՈՏԻ ՀԱՅՏՆԱԲԵՐՄԱՆ ՉԱՓՈՐՈՇԻՉՆԵՐԸ
I. Հեռավորության վրա գտնվող պայթուցիկ նյութերի հոտի հայտնաբերման համակարգի նկարագիրը

1. Հեռավորության վրա գտնվող պայթուցիկ նյութերի հայտնաբերման համակարգը (ՀՊՆՀՀ) ներառում է վտանգի առկայության կասկածներ ունեցող տարածքների հողի մակերեսից ստացված օդի և փոշու նմուշների փորձարկումը, որոնք կարող են պարու​նակել թիրախային հոտը` օգտագործելով նմուշների ստացման մեքենաների վրա տեղա​կայված կամ շարժական սարքեր:

2.  Նմուշների ստացման մեքենաները ներքաշում են օդը և փոշին այնպիսի ֆիլտրերի օգնությամբ, որոնք մշակվել են օդում պարունակվող փոշու մասնիկների և ցանկացած թիրախային հոտի ներփակման համար: 

3.  Նմուշների ստացման մեքենաները տեղափոխվում կամ վարվում են նախապես սահմանված չափեր ունեցող հողատարածքի հատվածներով քայլելու կամ վարելու կայուն արագությամբ, մինչև այդ գոտու ամբողջ տարածության անցումը: Առաջ շարժվելիս` ֆիլտրը, որն ամրացված է նմուշների ստացման մեքենայի խողովակի գլխին, տեղաշարժ​վում է մեկ կողմից մյուսը` ապահովելու համար ամբողջ տեղամասի ներառումը:

4.  Յուրաքանչյուր հատվածից հետո ֆիլտրերը փոխվում են, և օգտագործված ֆիլտրերը պիտակավորվում ու տեղադրվում են կոնտեյներների մեջ: 

5.  Յուրաքանչյուր ֆիլտրի վրա նշվում է հողակտորի համարը: Հողակտորի և ֆիլտրի համատեղությունն ապահովելու համար գրանցվում է համապատասխան հետազոտու​թյան մասին տեղեկատվությունը:

6. Նմուշների ստացումն ավարտելուց հետո ֆիլտրերը տեղափոխվում են կենտրո​նական տեղամաս` հատուկ վարժեցված հոտոտող կենդանիների (շների կամ առնետների) կողմից հետազոտելու նպատակով: 

7. Կենդանիները վարժեցված են ֆիլտրերը հոտոտելու և նշելու ուղղությամբ, որպեսզի ցույց տան, թե որ ֆիլտրերն են պարունակում թիրախային հոտի հետքեր: 

8. Եթե կենդանիները ցույց են տալիս թիրախային հոտ պարունակող ֆիլտր, այդ ֆիլտրի միջոցով ներկայացվող հողակտորը կհամարվի որպես դրական և ականներ կամ ՊՊՄ պարունակելու հավանականություն ունեցող: 

9. Ֆիլտրերի վերլուծությունից հետո որպես դրական նշված բոլոր հողակտոր​ներում պահանջվում է իրականացնել հետագա հետազոտություններ` օգտագործելով ձեռքով կատարվող, մեխանիկական կամ ականներ հայտնաբերող շների (ԱՀՇ) տեխ​նի​կան: 

10. Որոշ հետազոտություններ կարող են իրականացվել նաև բացասական հողակտո​րների վրա` որպես որակի լրացուցիչ ստուգումներ: Ապահովելու համար նմուշների ստացման` ձեռքով իրականացվող գործընթացի անվտանգությունը, նմուշների ստացու​մից առաջ վտանգավոր տարածքներում ձեռքով նմուշների ստացման թիմերի համար բացվում են անցուղիներ: 

II. ՀԱՄԱԿԱՐԳԻ ԲԱՂԱԴՐԻՉՆԵՐԸ

11.  Համակարգն ունի հինգ առանցքային բաղադրիչներ`

1) անցուղիների ստեղծում. 

2) հոտի հավաքում. 

3) վերլուծություն. 

4) հետագա հետազոտություն. 

5) տվյալների կառավարում: 

12. Անցուղիների ստեղծման հիմնական խնդիրներից մեկն է` հասնել այն տարածք​ներին, որտեղից պետք է իրականացվի հոտի հավաքումը: Անվտանգ հասանելիությունն ապահովվում է անցուղիների ստեղծման թիմի կողմից, որի հիմնական պատասխա​նատվությունն  անվտանգ անցուղիներ ապահովելն է` հոտի հավաքման թիմերի համար:

13. Հոտի հավաքման հիմնական գործառույթն է` ապահովել, որ օդը (և հաճախ փոշին) պարբերաբար հավաքվի հետազոտվող ամբողջ հողակտորի մակերեսից: Ընդ որում, փոշում գտնվող մասնիկները կրում են իրենց ամրացած ավելի մեծ թվով պայթուցիկ քիմիական նյութերի մոլեկուլներ, քան այդ մոլեկուլերին առանձին առկա են օդի մեջ: Սակայն փոշին կարող է առաջացնել ֆիլտրի խցանում: Եթե նմուշների ստացումը պետք է իրականացվի փոշոտ միջավայրում, խորհուրդ է տրվում ֆիլտրերը փոխել այն ժամա​նակ, երբ ֆիլտրի միջով օդի հոսքի մակարդակը նվազում է մինչև մաքուր ֆիլտրի միջով օդի հոսքի մակարդակի 80 տոկոսը:

14. Վերլուծությունն իրականացվում է հատուկ վարժեցված հոտոտող կենդա​նի​ների կողմից` սահմանելու համար, թե արդյոք ֆիլտրը պարունակում է թիրախային հոտ: Կարող է հնարավոր լինել վերլուծել ֆիլտրերը` քիմիական լաբորա​տորիա​ներում կամ այլ վերահսկվող միջավայրում հետազոտություն իրականացնելով: 
15. Հետագա հետազոտության նպատակն է ստուգել դրական տեղամասերը և վնասա​զերծել նրանց վրա հայտնաբերված բոլոր ականները և ՊՊՄ-ն:
16. Սույն չափորոշիչը չի ներառում հետագա վերահսկողության թիմերի կողմից իրականացվող գործողությունները: 
17. Որակի վերահսկման (ՈՎ) նպատակներով կարող են հետազոտվել նաև որոշ բացասական տեղամասեր: ՀՊՆՀՀ-ի միջոցառումների համար որակի կառավարումը հաստատում է ԱԳԱՄ-ը: 
18. Տվյալների կառավարման համակարգը պետք է ապահովի ֆիլտրի և նրան համապատասխանող տեղամասի հետևումը` հոտի նմուշի ստացման պահից մինչև վերահսկումը և հետագա հետազոտությունը:
19. Անհրաժեշտ է գրանցումներ կատարել հայտնաբերված ականների և ՊՊՄ-ի, ինչպես նաև դրանց գտնվելու վայրի վերաբերյալ (թե արդյոք դրանք գտնվում են դրական թե` բացասական տեղամասերում): 
20. Արդյունքները պետք է տրամադրվեն ՀՊՆՀՀ-ի ծրագրի կառավարչին և որակի ապահովման (ՈԱ)/ՈԿ արտաքին գործակալություններին` ստուգելու համար ՀՊՆՀՀ-ի համակարգի վստահելիությունը: Հետագա հետազոտության արդյունքները պետք է օգտագործվեն որպես ՀՊՆՀՀ-ի համակարգի ՈԿ-ի մի մաս:
III. ՀԱՄԱԿԱՐԳԻ ԿԻՐԱՌՈՒՄԸ
21. ՀՊՆՀՀ-ի համակարգի առաջնային օգտագործումն ուղղված է թիրախային հոտի հետքեր չպարունակող հողատարածքի հատվածները բացառելուն: Այն լավագույնս օգտագործվում է այն տեղամասերում, որտեղ ականների և ՊՊՄ-ի խտությունը ենթա​դրա​բար ցածր է:

22. Առաջարկվում են համակարգի հետևյալ կիրառությունները` 

1) ճանապարհի հատվածների բացառում: ՀՊՆՀՀ-ի համակարգը ճանապարհի մեծ հատվածի հետազոտման արագ և ծախսարդյունավետ եղանակ է: ՀՊՆՀՀ-ն ավելի փոքր կիրառություն ունի խիտ ականապատված ճանապարհների համար, ինչպես նաև այն ճանապարհների համար, որտեղ նախկինում իրականացվել են լայնածավալ ռազմական գործողություններ: Ճանապարհների նման հատվածների վրա, ամենայն հավանակա​նությամբ, չափազանց տարածված է թիրախային հոտը, և շատ քիչ հատվածներ կբացառ​վեն հետազոտման ընթացքում.
2) հաստատում կամ տարածքի մակերեսի նվազեցում: Հստակ տեղեկատվության բացակայության պատճառով հաճախ մաքրվում են ականներ կամ ՊՊՄ չպարունա​կող տարածքներ: Չնայած որ ՀՊՆՀՀ-ի համակարգը կիրառելի չէ ականների կանոնավոր կամ սխեմատիկ դասավորություն ունեցող ականապատ տարածքների համար, այն կարող է օգտագործվել այն տեղերում, որտեղ նպատակ է հետապնդվում բացահայտելու, թե արդյոք խոշոր տարածքի վրա առկա են ականներ (ՊՊՄ), կամ ականապատ տարածք​ների սահմանները որոշելու համար (տարածքի չափի փոքրացում). 

3) հարակից տարածքներում պայթուցիկ նյութերի հայտնաբերում: Ներփակված օդով փակ տարածքները կարող են կատարյալ լինել ՀՊՆՀՀ-ի համակարգի կիրառման համար: 

IV. ՕԴԻ  ՆՄՈՒՇՆԵՐԻ ՍՏԱՑՈՒՄԸ
23. Օդի նմուշների ստացման գործընթացը ղեկավարվում է դաշտային գործո​ղու​թյունների կառավարչի կողմից, որի պարտականությունները ներառում են, սակայն չեն սահմանափակվում հետևյալ կետերով` 

1) օդի նմուշների ստացման ընդհանուր գործընթացի պլանավորում և կառավարում. 

2) անցուղիների ստեղծման և հոտի հավաքման թիմերի գործողությունների համա​կարգում.
3) անվտանգության և ապահովության պատշաճ միջոցների կիրառման ապահովում. 

4) անհետաձգելի բժշկական օգնության և փրկարար ծառայությունների առկայության ապահովում. 

5) գործողությունների իրականացման ընթացքում հաղորդակցման համակարգերի առկայության և գործունեության ապահովում. 

6) գործողությունների իրականացման համար նյութատեխնիկական ապահովում. 

7) օդի նմուշների ստացման գործընթացի ընթացքում կազմված փաստաթղթերի պատ​​րաստման, պահպանման և փոխանցման կառավարում. 

8) չօգտագործված և օգտագործված ֆիլտրերի կառավարման և պահպանման ընթացա​կարգերի հետևում։ Օդի նմուշների ստացումը ներառում է երկու հիմնական միջոցառում` անցուղիների ստեղծումը և հոտի հավաքումը: 

24.  Պետք է գոյություն ունենա սերտ կապ անցուղիների ստեղծման և հոտի հավաք​ման թիմերի միջև, և նրանց դերերն ու պատասխանատվությունները կարող են համակցվել: 

V. ԱՆՑՈՒՂԻՆԵՐԻ ՍՏԵՂԾՈՒՄԸ
25. Նմուշների ստացման գործընթացի հիմնական բաղադրիչը հոտի հավաքման թիմի անվտանգ գործունեությունն է: Այն հնարավոր է ապահովել հոտի հավաքման թիմի համար անվտանգ անցուղիների ստեղծման միջոցով: 

26.  Անցուղիների ստեղծումը հիմնականում իրականացվում է մեխանիկական եղա​նակով, սակայն այն կարող է իրականացվել նաև ձեռքով կամ ԱՀՇ-ի օգտագործմամբ:

27. Սույն չափորոշչում ներկայացված է միայն մեխանիկական եղանակով անցու​ղիների ստեղծումը, քանի որ այն ավելի լայն կիրառություն ունի: Մեխանիկական եղա​նակով անցուղիներն ստեղծվում են նմուշների ստացումից առաջ ական​ների ազդեցու​թյունից պաշտպանված տրանսպորտային միջոցների` տարածքի միջով` սահմանված սխեմայով անցնելու միջոցով:

28.  Եթե այդ մեքենաների անիվների նվազագույն ճնշումը հողի վրա գերազանցում է նորմալ քայլվածքի դեպքում առաջացած առավելագույն ճնշումը, ապա համարվում է, որ կարելի է անվտանգ անցնել այդ տրանսպորտային մեքենաների թողած հետքերով:

29.  Գործողությունների ընթացքում անցուղիների ստեղծման թիմի ղեկավարը սովորաբար գտնվում է ականների ազդեցությունից պաշտպանված առաջին մեքենայում: 

30. Ռադիոյի միջոցով իրականացվում է հաղորդակցում  երկրորդ մեքենայի (և ցանկացած այլ մեքենայի), ինչպես նաև ծրագրի կառավարչի և հոտի հավաքման թիմի ղեկավարի հետ: Անցուղիների ստեղծման որոշ գործողություններում որպես ականների փնտրման լրացուցիչ միջոց կարող են օգտագործվել ականների ազդեցությունից պաշտպան​ված մեքենաներին ամրացված հակաականային գլանները: 

VI. ԱՆՑՈՒՂԻՆԵՐԻ ՍՏԵՂԾՄԱՆ ԹԻՄԻ ԿԱՌՈՒՑՎԱԾՔԸ
31. Անցուղիների ստեղծման թիմը ներառում է հետևյալ անդամներին` 

1) թիմի ղեկավար: Թիմի ղեկավարը պատասխանատու է անցուղիների ստեղծման միջոցառումների համար` դաշտային գործողությունների կառավարչի ղեկավարությամբ և Գործունեության ստանդարտ ընթացակարգերի (ԳՍԸ) համաձայն: Թիմի ղեկավարի հատուկ պարտականությունները ներառում են` 

ա. անցուղիների ստեղծման աշխատանքների մեկնարկից առաջ մեքենաների, լրացուցիչ պարագաների և այլ գործիքների (միջոցների) ստուգումը` ապահովելու համար այն, որ նրանք գտնվում են սարքին վիճակում, և գործողությունները կարող են իրակա​նացվել անվտանգ կերպով, 

բ. աշխատանքային տեղամասի գնահատում (դաշտային գործողությունների կառա​վարչի հետ խորհրդակցությունների հիման վրա)` որոշելու համար տարածքում ականների ազդեցությունից պաշտպանված տրանսպորտային միջոցների աշխատելու համապատաս​խանությունը: Սույն գնահատման մեջ անհրաժեշտ է հաշվի առնել հողի մակերևույթը և տրանսպորտային միջոցների (մարդկանց) համար ցանկացած հավանական վտանգները, 

գ. անցուղիների ստեղծման աշխատանքներ իրականացնող բոլոր աշխատողների անվտանգության ապահովում, 

դ. անցուղիներ ստեղծող մեքենայի ընթացքի ուղղորդում` ապահովելու համար անցու​ղիների միջև անհրաժեշտ հեռավորությունը և ամբողջ տարածքի ներառումը, որտեղից պետք է ստացվեն նմուշները,

ե. մեքենաների անիվների հետքերի հետազոտություն` ապահովելու համար դրանց հստակ տեսանելիությունը: Եթե դրանք տեսանելի չեն, կարող է անհրաժեշտ լինել իրականացնել նշագծում, 

զ. այն տարածքներում, որտեղից պետք է ստացվեն նմուշները, ապահովել նշա​գծման պատշաճ իրականացումը, նշագծերի ճշտությունը և համապատասխան GPS ցուցմունք​ների գրանցումը,

է. ավտոմեքենաների ցանկացած անհրաժեշտ վերանորոգման աշխատանքների կառավարում և համակարգում. 

2) նշագծող: Նշագծողը պատասխանատու է այն հատվածների նշագծման և գրանց​ման համար, որտեղից պետք է իրականացվի նմուշների ստացումը` ներառյալ այն հատվածների սահմանումը, որտեղ պետք է փոխվեն ֆիլտրերը: Նշագծողը սովորաբար օգտագործում է չափանիվ` ֆիլտրի յուրաքանչյուր փոփոխության միջև ընկած հեռա​վո​րությունը չափելու համար: Նշագծողն աշխատում է ականների ազդեցությունից պաշտ​պանված մեքենաներից անվտանգ հեռավորության վրա և հոտի հավաքման թիմերից առաջ: Ականազերծողներից մեկը կարող է օգտագործվել որպես նշագծող. 

3) բուժաշխատող (սանիտար): Բուժաշխատողը պատասխանատու է ՀՊՆՀՀ-ի գոր​ծո​​ղու​թյուն​ների ամբողջ ընթացքի ժամանակ անհետաձգելի բժշկական օգնություն ապա​հովելու համար` սույն չափորոշիչների կամ ականազերծող կազմակերպության ԳՍԸ-ների համա​ձայն: Բուժաշխատողը պատասխանատու է նաև ոչ անհետաձգելի վնասվածքների և հիվանդությունների բուժման համար. 

4) վարորդներ (2-3): Վարորդները պատասխանատու են տրամադրված մեքենաները վարելու, վարորդների մակարդակով իրականացվող մեքենաների առօրյա պահպանման և մեքենայի վերանորոգման ու պահպանման գործում մեխանիկին աջակցելու համար. 

5) մեխանիկ: Մեխանիկը պատասխանատու է տեխնիկական սպասարկման ժամանակացույցի մշակման, մեքենաների սպասարկման ու վերանորոգման վերահսկման և գործողությունների ընթացքում անհրաժեշտ պահեստամասերով ապահովման համար: Մեխանիկը կարող է լինել վարորդներից մեկը. 

6) ականազերծողներ (2-3): Պատահարների, ավտոմեքենաների խափանման կամ այլ անհետաձգելի իրավիճակների դեպքում ականազերծողներն իրականացնում են ձեռքով ականազերծման գործողություններ: Ականազերծողներն ունեն երկակի նշանակության դեր` նրանք աջակցություն են տրամադրում անցուղիների ստեղծման և հոտի հավաքման թիմերին:

                    VII. ԱԿԱՆՆԵՐԻ ԱԶԴԵՑՈՒԹՅՈՒՆԻՑ ՊԱՇՏՊԱՆՎԱԾ ՄԵՔԵՆԱՆԵՐԻ 
ՀԱՏԿՈՐՈՇՈՒՄՆԵՐԸ

32. ՀՊՆՀՀ-ի անցուղիների ստեղծման աշխատանքներում կիրառվող ականների ազդեցությունից պաշտպանված մեքենաները պետք է համապատասխանեն հետևյալ չափորոշիչներին` 

1) մեքենաները պետք է պատրաստված լինեն այնպես, որպեսզի կարողանան դիմակայել հակատանկային ականների պայթյուններին` առանց վտանգի ենթարկելու անձնակազմին, կամ ուղևորներին, կամ մեքենային վերանորոգման ոչ ենթակա վնասներ հասցնելու.
2) ավտոմեքենաները պետք է հողի վրա գործադրեն այնպիսի ճնշում, որը գերա​զանցում է անձի քայլելու և սարքավորումներ տեղափոխելու ընթացքում առաջացած ճնշումը: Ճնշումը պետք է որոշվի գործունեության բոլոր հնարավոր սցենարների դեպքում ականների ազդեցությունից պաշտպանված մեքենաների փորձարկման և գնահատման (ՓևԳ) միջոցով.
3) ոտքից հողի վրա առաջացած ճնշումը տատանվում է 2 կգ/սմ2 -ից մինչև մոտավորապես 15 կգ/սմ2` կախված անձի քաշից, տեղափոխվող սարքավորումներից, հողի տեսակից, քայլելու արագությունից ու ձևից և կոշիկների վրա ճնշման բաշխումից: Ականների ազդեցությունից պաշտպանված ամենասովորական մեքենայի`  հողի վրա առա​ջացրած ճնշումը տատանվում է 10-45 կգ/սմ2` կախված հողի մակերեսի հարթու​թյունից, ճնշման բաշխումից, անիվի ճնշումից, բեռից և արագությունից: Մեքենա​ների և ոտքի առաջացրած ճնշումների բավականին փոքր տարբերու​թյունն անհանգստություն է առաջացնում: Հետևաբար, նմուշներ ստացող աշխատողների` հողի վրա առաջացրած կենտրոնացած ճնշումը պետք է բավականին հավա​սարաչափ բաշխվի` ճնշման բաշխումն ապահովելու համար հատուկ ստեղծված կոշիկների տրամադրման միջոցով: Ամուր կրունկով ռազմական երկարաճիտ կոշիկները կհանգեցնեն ճնշման մակերեսի նվազ​մանը, որը նվազեցնում է նման կոշիկների կիրառելիությունը: Խոշոր, տափակ, փափուկ ռետինե տակացուներն ապահո​վում են ճնշման առավել լավ բաշխում և նվազեցնում են հողի վրա կենտրոնացված ճնշումը.
4) ավտոմեքենայի կողմից ստեղծված յուրաքանչյուր ուղին (անվտանգ անցուղին) պետք է ունենա առնվազն 30 սմ լայնություն և պետք է հստակորեն տեսանելի լինի այն աշխատողներին, ովքեր պետք է ոտքով հետևեն ավտոմեքենաներին: 
VIII. ՄԵԽԱՆԻԿԱԿԱՆ ՃԱՆԱՊԱՐՀՈՎ ԱՆՑՈՒՂԻՆԵՐԻ ՍՏԵՂԾՄԱՆ 
                           ԳՈՐԾԱՌՆԱԿԱՆ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԵՐԸ
33. ՀՊՆՀՀ-ի համար մշակված ԳՍԸ-ները պետք է ներառեն մեխանիկական ճանա​պարհով անցուղիների ստեղծմանը ներկայացվող հետևյալ պահանջները` 

1) անցուղիների ստեղծման ցանկացած մեխանիկական գործողությունից առաջ անցուղիների բացման թիմի ղեկավարի կողմից պետք է իրականացվի աշխատանքային տարածքի գնահատում (դաշտային աշխատանքների ղեկավարի հետ խորհրդակցելու արդյունքում)` որոշելու համար տրված տարածքում ականների ազդեցությունից պաշտպանված մեքենաների կիրառելիությունը: Այս գնահատումը պետք է դիտարկի հողի ծածկույթի վիճակը և մեքենաներին (անձնակազմին) սպառնացող ցանկացած հավանա​կան վտանգը. 

2) ականների ազդեցությունից պաշտպանված առնվազն երկու մեքենա պետք է առկա լինի օդի նմուշների ստացման մեկ գործողության ընթացքում (անցուղիների ստեղծման և հոտի հավաքման ժամանակ): Առաջին մեքենայի հիմնական գործառույթն այն է, որ այն ապահովի նշագծող և հոտը հավաքող աշխատողների անվտանգ տեղաշարժը: Երկրորդ մեքենայի հիմնական գործառույթն է` ապահովել փրկարարական աջակցություն` ներառյալ առաջին մեքենայի վերականգնումը: Հետևաբար, երկրորդ մեքենան պետք է հագեցած լինի բուքսիրային կեռչաններով և պարաններով, նիգերով, պահեստամասերով, ականազերծող սարքավորումներով և բժշկական սարքավորումներով. 

3) ականների ազդեցությունից պաշտպանված մեքենայի ամբողջ անձնակազմը պետք է միշտ ամրացնի իր ամրագոտիները` մեքենայի շարժման ընթացքում: Եթե մեքենայի շարժման ընթացքում անձնակազմի որևէ անդամին անհրաժեշտ է արձակել ամրագոտին, մեքենան պետք է կանգնեցվի նախքան ամրագոտիների արձակումը և մնա անշարժ` մինչև անձնակազմի բոլոր անդամների ամրագոտիները կրկին ամրացված կլինեն. 

4) ականների ազդեցությունից պաշտպանված մեքենայի ներսում տեղափոխվող բոլոր սարքավորումները պետք է պատշաճ կերպով ամրացված լինեն:

IX. ՀՈՏԻ ՀԱՎԱՔՈՒՄԸ
34. Հոտը կարող է հավաքվել մեխանիկական եղանակով` ֆիլտր​երն ամրացնելով ականների ազդեցությունից պաշտպանված մեքենաներին, չնայած  ձեռքով իրականաց​վող հոտի հավաքման գործընթացներն օգտագործվում են առավել լայնորեն:

35. Ձեռքով հոտի հավաքումն առավել լավ վերահսկողություն է ապահովում հավաք​ման գործընթացի նկատմամբ` երաշխավորելով այն, որ նմուշներն ստացվում են հողի մակերևույթից բարձր պահանջվող մակարդակի վրայից, և հողատարածքի ամբողջ մակերեսը ներառված է լինում այդ գործողություններում:

36. Ձեռքով հոտի հավաքման աշխատանքն իրականացվում է` օգտագործելով շար​ժական մոտորացված վակուումային պոմպեր, որոնք ամրացված են երկարացող խողո​վակին: Ֆիլտրն ամրացվում է խողովակի ծայրին (ֆիլտրի բռնիչին): Ֆիլտրը կանոնավոր կերպով պարբերաբար տեղաշարժվում է հողի մակերևույթի վրայով այնպես, որպեսզի նմուշն​երի ստացման համար նախատեսված ամբողջ տարածքը ծածկված լինի: 

 X. ՀՈՏԻ ՀԱՎԱՔՄԱՆ ԹԻՄԻ ԿԱՌՈՒՑՎԱԾՔԸ
37. Ձեռքով հոտի հավաքոող թիմը ներառում է հետևյալ անդամներին. 

1) թիմի ղեկավար (1): Թիմի ղեկավարը պատասխանատու է հոտի հավաքման գործողությունների կառավարման համար` դաշտային գործողությունների կառավարչի ղեկավարությամբ և Գործունեության ստանդարտ ընթացակարգերի (ԳՍԸ) համաձայն: Թիմի ղեկավարը սովորաբար հետևում է հոտը հավաքող աշխատողներին և վերահսկում է նրանց քայլի կայունությունը/արագությունը, զննման սխեման և ֆիլտրերի փոփոխու​թյուն​ները: Թիմի ղեկավարի հատուկ պարտականությունները ներառում են`
ա. հոտի հավաքման գործողություններն սկսելուց առաջ սարքավորումների և անձնա​կազմի ստուգումը,
բ. հոտի հավաքման գործողություններ իրականացնող ամբողջ անձնակազմի ան​վտան​գության ապահովումը,

գ. հոտի հավաքման գործողություններ իրականացնող անձնակազմի վերահսկումը` ապա​հովելու համար նմուշների ստացման պատշաճ ընթացակարգերի պահպանումը, որոնք կապված են արագության, զննման սխեմայի, աղտոտումից խուսափելու, գրանցում​ներ կատարելու և ֆիլտրեր փոխելու հետ,

դ. նշագծող անձնակազմի կողմից նշված վայրերում ֆիլտրերի փոփոխման ապա​հովումը,

ե. ապահովել, որ հոտի հավաքման անձնակազմը քայլի միայն իրենց համար նախա​տեսված անցուղիների մեջտեղով, և որ, հաճախ փոփոխվեն վակուումային պոմպերի օպերատորները և ֆիլտրերի հետ աշխատողները,

զ. նմուշների ստացման սարքավորումների ընթացիկ պահպանման աշխատանքների իրականացման ապահովումը,

է. ֆիլտրերի հետ աշխատանքի, նշագծման և ֆիլտրերի պահպանման աշխա​տանքների պատշաճ իրականացման ապահովումը: Հոտը հավաքող թիմի ղեկավարից պահանջվում է ստուգել յուրաքանչյուր ֆիլտրի պիտակավորումը` որպես ներքին ՈԱ-ի ընթացակարգերի մի մաս. 

2) պոմպերի օպերատորներ (2): Պոմպերի օպերատորները պատասխանատու են վակուումային պոմպերը գործարկելու համար, որոնք ներքաշում են օդի և փոշու նմուշ​ները: Պոմպերի երկու օպերատորներ քայլում են ականների ազդեցությունից պաշտպան​ված մեքենաների կողմից բացված անվտանգ անցուղիներով (մեկ օպերատոր` յուրաքան​չյուր անցուղիով) և ֆիլտրերի օգնությամբ համակարգված կերպով հետազոտում են անվտանգ անցուղու երկու կողմերը` մինչև որոշակի հեռավորություն. 

3) ֆիլտրերի հետ աշխատողներ (2): Ֆիլտրերի հետ աշխատողները պատասխա​նատու են նմուշների ստացման եղանակների և արագության վերահսկման, ֆիլտրերի բռնիչների ախտահանման, ֆիլտրերը փոխելու և գրանցումներ կատարելու կամ պատշաճ գրանցումները պարբերաբար թիմի ղեկավարին փոխանցելն ապահովելու համար: Ֆիլտրերի հետ աշխատողները սովորաբար քայլում են պոմպերի օպերա​տորներից 2-3 մ հետո: Բուժաշխատողը, վարորդները, մեխանիկը և ականա​զերծող​ներն աջակցություն են ցուցաբերում` ինչպես անցուղիների ստեղծման, այնպես էլ`  հոտը հավաքող թիմերին: 

XI. ՀՈՏԻ ՀԱՎԱՔՄԱՆ ԳՈՐԾԱՌՆԱԿԱՆ ՊԱՀԱՆՋՆԵՐԸ ԵՎ 
ՀԱՅՏՆԱԲԵՐՄԱՆ ՀԵՌԱՎՈՐՈՒԹՅՈՒՆԸ 
38. Կենդանին կարող է վարժեցվել հստակորեն հայտնաբերել ֆիլտրի կողմից կլան​ված թիրախային հոտն այն դեպքում, երբ ֆիլտրն անցկացվում է թիրախային առարկայի մոտով` որոշակի հեռավորության վրա: Հայտնաբերման հեռավորությունն այն հեռա​վորու​թյունն է, որի վրա պետք է անցնի ֆիլտրը թիրախային առարկայի մոտով` ապա​հովելու համար վստահելի կերպով հոտի հայտնաբերումը:

39.  Հայտնաբերման վստահելի հեռավորությունը ցույց է տալիս` 

1) այն առավելագույն տարածությունը, որի վրա պետք է անցնի ֆիլտրը նմուշների ստացման համար նախատեսված ամբողջ հողատարածքի մակերեսով` հողատարածքը լիովին ծածկելու նպատակով. 

2) ֆիլտրի գլխիկի լայնական տեղաշարժման արագությունը. 

3) հոտի հավաքման գործընթացի առաջ շարժվելու արագությունը: ՀՊՆՀՀ-ի գործո​ղություններ իրականացնող` ականազերծող կազմակերպությունը պետք է իրականացնի ՓևԳ` սահմանելու համար իրենց աշխատանքների համար վստահելի հայտնաբերման հեռավորությունը: ՓևԳ պետք է հաշվի առնեն այնպիսի գործոններ, ինչպիսիք են` ակնկալվող թիրախային առարկաները, հայտնաբերող կենդանիների կարողությունները և աշխատանքների հավանական պայմանները: ՓևԳ և հարակից հաշվարկները պետք է փաստաթղթավորվեն և առկա լինեն հետազոտման համար` վերահսկման գործընթացի շրջանակներում:

40. Վստահություն ներշնչող հայտնաբերման հեռավորությունը պետք է լինի այն արժեքը, որն օգտագործվում է ներառված տարածքի հաշվարկման, ֆիլտրի գլխիկի լայնական տեղաշարժման արագության և հոտի հավաքման գործընթացի առաջ շարժվելու արագության որոշման համար:

41. Հոտի հավաքման գործընթացների ընթացքում ֆիլտրի գլխիկը պետք է անցնի նմուշների ստացման համար նախատեսված ամբողջ տարածքով վստահություն առաջացնող հայտնաբերման հեռավորության վրա: 

42. Նմուշների մեխանիկական ստացման ընթացքում, երբ ֆիլտրերն ամրացված են մեքենայի վրա, ֆիլտրերը կախված են լինում անշարժ վիճակում և ունենում են միայն առաջընթաց շարժում: Հետևաբար, վստահություն ներշնչող հայտնաբերման հեռավորու​թյունը պետք է լինի ամրացված ֆիլտրերի հեռավորության առնվազն կեսը` ելնելով այն հանգամանքից, որ մեքենայի վրա ամրացված են մեկից ավելի ֆիլտրեր: 

XII. ՀՈՏԻ ՀԱՎԱՔՄԱՆ ՏԵԽՆԻԿԱՆ
43. Ֆիլտրի գլխիկի լայնական շարժումը և քայլելու արագությունը պետք է զննման ընթացքում վերահսկվեն հոտը հավաքող թիմի ղեկավարի կողմից` ապահովելու համար այն, որ ֆիլտրի գլխիկն անցնի զննման ենթակա տարածքի բոլոր մասերից` հայտնա​բեր​ման վստահելի հեռավորության վրա:

44. Հոտի հավաքման ընթացքում ֆիլտրի գլխիկը պետք է մնա հողին մոտ, սակայն անհրաժեշտ է ապահովել, որ փոշին չխցանի ֆիլտրը: Հողից ֆիլտր 20 սմ հեռավորու​թյունը պետք է համարվի առավելագույն հեռավորություն:

45. Եթե հոտի հավաքումը պետք է իրականացվի խիտ բուսականություն ունեցող տարածք​​ներում, ՀՊՆՀՀ-ի մեթոդներ կիրառող կազմակերպությունը պետք է ունենա նման բուսականության մեջ վստահելի հայտնաբերումներ իրականացնելու փորձ:

46. Խիտ բուսականությունը սահմանվում է որպես այնպիսի բուսականություն, որի միջոցով հնարավոր չէ տեղաշարժել ֆիլտրը` ըստ ստանդարտ կորի: 

XIII. ՖԻԼՏՐԻ ՓՈԽՈՒՄԸ
47. Թիրախային հոտի մոլեկուլներն օդի հոսանքի միջով կներքաշվեն ֆիլտրի միջով և ի վերջո կկորեն: Մոլեկուլների կորստի պահը կոչվում է «արտանետման կետ»: Արտա​նետման համար անհրաժեշտ ժամանակը կախված է հոսքի արագությունից և ֆիլտրի նյութից:

48. ՀՊՆՀՀ-ի ֆիլտրերը պետք է փոխարինվեն` նախքան արտանետման կետին հաս​նելը: ՀՊՆՀՀ-ի գործընթացների ՓևԳ պետք է որոշի օդի նմուշների ստացման նպա​տակով օգտագործվող սարքավորումների համար ֆիլտրերի արտանետման կետը` ժամա​նակի տեսանկյունից: ՓևԳ և հարակից հաշվարկները պետք է փաստաթղթա​վորվեն և առկա լինեն մոնիթորինգի գործընթացի շրջանակներում իրականացվող ստուգումների համար:

49. Արտանետման կետին հասնելու ժամանակը պետք է լինի մեկ ֆիլտրի օգտա​գործման առավելագույն ժամանակը և, հետևաբար, կսահմանի օդի նմուշների ստացման միջոցառումների ժամանակ մեկ ֆիլտրի օգնությամբ հետազոտված տարածքի մակերեսը:

 50. Ֆիլտրի փոխման ընթացակարգերը պետք է նկարագրվեն ականազերծող կազմակերպության ԳՍԸ-ներում և ներառեն հետևյալ պահանջները` 

1) ժամանակի տեսանկյունից ֆիլտրի առավելագույն կիրառությունը` հոտի հավաք​ման առաջադրանքներ իրականացնելիս.
2) աշխատողների կողմից ֆիլտրին, ֆիլտրի տուփի ներքին մասին կամ ֆիլտրի բռնիչի ներքին մասին դիպչելու սահմանափակումները. 

3) յուրաքանչյուր օր առաջին օգտագործումից առաջ և ֆիլտրի յուրա​քանչյուր փոփո​խությունից հետո ֆիլտրի բռնիչի ախտահանում: 

XIV. ՎԱՌԵԼԻՔՈՎ ՎԵՐԱԼԻՑՔԱՎՈՐՈՒՄԸ
51. Նմուշների ստացման մեքենան վառելիքով պետք է վերալիցքավորվի  այն տեղա​մասերում, որտեղից արդեն ստացվել են նմուշներ: Վերալիցքավորման ընթացքում նմուշ​ների ստացման մեքենայի վրա թափված վառելիքը կամ յուղը պետք է լիովին մաքրվի: 

XV. ՇՐՋԱԿԱ ՄԻՋԱՎԱՅՐԻ ՊԱՅՄԱՆՆԵՐԸ
52. Շրջակա միջավայրի պայմաններն ազդեցություն են ունենում հոտի հավաքման վրա: ՀՊՆՀՀ-ի գործողություններ իրականացնող ականազերծման կազմակերպություն​ները պետք է ՓևԳ-ի միջոցով սահմանեն շրջակա միջավայրի ընդունելի սահմանները` օդի նմուշների ստացման միջոցառումների արդյունավետ իրականացման համար:

53. Այս սահմանները պետք է փաստաթղթավորվեն ԳՍԸ-ներում և պետք է հիմք ծառայեն ՀՊՆՀՀ-ի գործողությունների ՈԱ-ի համար: 

XVI. ՎԵՐԼՈՒԾՈՒԹՅԱՆ ԳՈՐԾԸՆԹԱՑԸ

54. Նմուշների ստացման գործընթացի ավարտից հետո օգտագործված ֆիլտրերը բերվում են կենտրոնական տեղամաս` թիրախային հոտի հայտնաբերման ուղղությամբ վարժեցված հոտոտող կենդանիների կողմից հետազոտման նպատակով: 

55. Գոյություն ունեն ՀՊՆՀՀ-ի ֆիլտրերի հետազոտման չորս հնարավոր արդյունք​ներ` 

       1) ֆիլտրն ամբողջովին դրական է և վերադարձվում է որպես դրական (հայտ​նա​բերում). 

         2) ֆիլտրն ամբողջովին դրական է և վերադարձվում է որպես բացասական (բացթողում). 

3) ֆիլտրն ամբողջովին բացասական է և վերադարձվում է որպես բացասական (ճիշտ մերժում). 

        4) ֆիլտրն ամբողջովին բացասական է և վերադարձվում է որպես դրական (ԿՏ): ՀՊՆՀՀ-ի վերլուծության նպատակն է առավելագույնի հասցնել հայտնաբերումները և նվազագույնի հասցնել ԿՏ-ները: Ստանդարտացված վերլուծության համակարգը պետք է մշակվի ՀՊՆՀՀ-ն օգտագործող կազմակերպության կողմից և պետք է ներկայացված լինի կազմակերպության ԳՍԸ-ներում: 

XVII. ՎԵՐԼՈՒԾՈՒԹՅԱՆ ՏԵՂԱՄԱՍԸ
56. Վերլուծությունը սովորաբար իրականացվում է հատուկ այդ նպատակի համար նախատեսված շինությունում: Շինությունը պետք է պահպանվի լաբորատոր ստանդարտ​ներին համապատասխան մաքրությամբ և ապահովի անհրաժեշտ ջերմություն: 

57. Վերլուծության տեղամասը պետք է` 

1) տեղակայված չլինի այնպիսի տարածքում, որ կարող է ենթարկվել նավթամթերքի, պարարտանյութերի, քիմիական նյութերի և աղբի հոտերի ազդեցությանը. 

2) տեղակայված չլինի պայթուցիկ նյութերի/զինամթերքների պահեստների, ականա​պատ դաշտերի կամ այն տարածքների կողքին, որտեղ իրականացվում են պայթեցման աշխատանքներ. 

3) ենթարկված չլինի մթնոլորտի աղտոտմանը` երթևեկության, գործարանների արտա​​նետած գազերով կամ տեղական այրումների ծխերով. 

             4) պետք է լինի մեկուսացված կամ պաշտպանված պոտենցիալ խանգարող ձայներից: 
XVIII. ՎԵՐԼՈՒԾՈՒԹՅԱՆ ԸՆԹԱՑՔՈՒՄ ՖԻԼՏՐԵՐԻ ԵՎ ԼՐԱՑՈՒՑԻՉ ՊԱՐԱԳԱՆԵՐԻ ՀԵՏ ԱՇԽԱՏԱՆՔԸ

58. Հոտոտող կենդանին վարժեցվում է մեկ կամ մի քանի թիրախային հոտեր ճանա​չելու և ֆիլտրի մեջ հավաքված բոլոր այլ հնարավոր հոտերն անտեսելու ուղղությամբ: Սակայն արտառոց հոտերի հետևանքով սխալ ցուցումներից խուսափելու նպատակով վերլու​ծության իրականացման հաստատությունում հոտերի առկայությունը պետք է հասցվի նվազագույնի: 

59. Պետք է կիրառվեն հետևյալ ընթացակարգերը` 

1) հենարանները և այլ լրացուցիչ պարագաները, որոնց հետ կարող է առնչվել կենդանին, հետազոտման ընթացքում պետք է ախտահանվեն նախքան օգտագործումը և պարբերաբար օգտագործման ընթացքում. 

2) ֆիլտրերը պետք է մնան իրենց տուփերում փակ` մինչև հետազոտման սարքերի վրա տեղադրվելը. 

3) ֆիլտրերին չպետք է դիպչեն կամ շփման մեջ մտնեն այն ամենի հետ, ինչը կարող է աղտոտում առաջացնել. 

4) միայն հատուկ մշակված գործիքներ, որոնք պարբերաբար ախտահանվում են (առնվազն` յուրաքանչյուր օր) պետք է օգտագործվեն վերլուծական սարքավորումների հետ աշխատանքի համար: Վերլուծության սարքի կառուցվածքը և ինքը` վերլուծությունը պետք է բացառեն հետազոտման ընթացքում ֆիլտրերի միջև խաչաձև աղտոտման հնարավորությունը: 

XIX. ԴՐԱԿԱՆ ԿԱՄ ԲԱՑԱՍԱԿԱՆ ԿԱՍԿԱԾԱՆՔ ՈՒՆԵՑՈՂ ՖԻԼՏՐԵՐԻ ՎԵՐԱԴԱՐՁՄԱՆ ՉԱՓԱՆԻՇՆԵՐԸ
60. Երբ կենդանիների նվազագույն թիվն օգտագործվում է գործառնական ֆիլտր​երի հետազոտման համար, ֆիլտրը պետք է վերադարձվի որպես դրական` մեկ հոտոտող կենդանու կողմից նշված լինելու դեպքում:

61. Սակայն եթե հետազոտության համար օգտագործվում են նվազագույնից ավելի մեծ քանակությամբ հոտոտող կենդանիներ, նպատակահարմար կլինի սահմանել մի չափորոշիչ, ըստ որի ֆիլտրը պետք է վերադարձվի որպես դրական` մեկից ավելի հոտոտող կենդանիների կողմից նշված լինելու դեպքում:

62. Այն պայմանները, որոնց ներքո պետք է ճշգրտվի այդ չափորոշիչը, կսահման​վեն ԱԳԱՄ-ի հետ խորհրդակցելու արդյունքում: 

XX. ՀԵՏԱԳԱ ՀԵՏԱԶՈՏՈՒԹՅՈՒՆԸ

63. Դրական կասկածանքով վերադարձված ֆիլտրին ամրագրված հողակտորը պետք է ենթարկվի հետագա հետազոտությունների: 

64. Երբ դրական հողակտորը սահմանակցում է բացասական հողակտորի հետ, դրական հողակտորի հետագա հետազոտությունը պետք է առնվազն 10 մ ներթափանցի բացասական հողատարածքի մեջ: 

65. Բացասական կասկածանքով վերադարձված ֆիլտրին ամրագրված հողակտորը կարող է բացառվել` հաշվի առնելով այլ առկա տեղեկատվությունը, ներառյալ հետա​զո​տության մասին տեղեկատվությունը և պայթուցիկ նյութերի հայտնաբերման այլ համակարգերի օգտագործման արդյունքները: 

XXI. ՀԵՏԱԶՈՏՈՒԹՅՈՒՆԻՑ ՀԵՏՈ ՖԻԼՏՐԵՐԻ ՊԱՀԵՍՏԱՎՈՐՈՒՄԸ

66. Հետազոտված ֆիլտրերը պետք է կնքվեն և տեղակայվեն մաքուր տարածքում` առնվազն վեց ամսվա ընթացքում կամ ԱԳԱՄ-ի կողմից նշված այլ կարգով: 

XXII. ՀՈՏՈՏՈՂ ԿԵՆԴԱՆԻՆԵՐԻ ՓՈՐՁԱՐԿՈՒՄԸ
67. Յուրաքանչյուր հոտոտող կենդանու վստահելիությունը և ճշտությունը պետք է սահմանվեն պարբերական փորձարկումների միջոցով, որոնց ընթացակարգերը և հաճա​խականությունը ներկայացված են ականազերծող կազմակերպության ԳՍԸ-ներում: 

68. «Վստահելիությունը» չափում է ժամանակի ընթացքում գործունեության հետևո​ղականությունը: 

69. «Ճշտությունը» չափում է ժամանակի որոշակի պահին դրական և բացասական կասկածանքներով ֆիլտրերի ճշգրիտ տարբերակումը:

70. Փորձարկման արդյունքները պետք է օգտագործվեն սահմանելու համար, թե որ հոտոտող կենդանիները պետք է օգտագործվեն ֆիլտրերի հետազոտման համար, ինչպես նաև` օգտագործման ենթակա` հոտոտող կենդանիների նվազագույն թիվը: 

XXIII. ՓՈՐՁԱՐԿՄԱՆ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԵՐԸ
71. Հոտոտող կենդանիներին փորձարկելու ժամանակ` 

1) փորձարկումը պետք է իրականացվի կանոնավոր ինտերվալներով` ինչպես փաս​տա​​թղթավորված է ականազերծող կազմակերպության ԳՍԸ-ներում. 

2) փորձարկման փաստաթղթերը պետք է պահպանվեն հետազոտման տեղամասում` անհրաժեշտության դեպքում ՈԱ-ի արտաքին թիմերի կողմից ուսումնասիրվելու համար. 

   3) որպես դրական հայտնի առնվազն 10 ֆիլտրեր պետք է օգտագործվեն փոր​ձարկման ժամանակ, իսկ փորձարկման ընթացքում օգտագործվող դրական ֆիլտրերի տոկոսն օգտագործվող ֆիլտրերի ընդհանուր թվի մեջ պետք է կազմի 5 - 20 տոկոս:

            4) փորձարկման ֆիլտրերի հետազոտման ընթացքում ներկաներից ոչ ոք չպետք է իմանա, թե որ ֆիլտրերն են դրական, և որոնք` բացասական (ներառյալ փորձարկման գործակալը, եթե այդպիսին առկա է). 

 5) փորձարկման  ֆիլտրերը  պետք  է  տեղակայված  լինեն  այն   վայրերում,   որոնք 
միանման են փորձարկման նմուշների ստացման միջավայրերին. 

         6) հոտը հավաքող թիմը պետք է կիրառի նմուշների ստացման նույն ընթա​ցա​կարգերը, որոնք գործառնական նմուշների ստացման ընթացքում կկիրառվեն ՀՊՆՀՀ-ի մեթոդներ օգտագործող կազմակերպության կողմից փորձարկման ֆիլտրերը նախա​պատրաստելու ժամանակ.
7) փորձարկման որոշ դրական ֆիլտրեր պետք է տեղակայված լինեն այնպիսի թիրա​խ​ների մոտ, որոնք նախկինում ՀՊՆՀՀ-ի մեթոդներ օգտագործող կազմակերպության կողմից չեն կիրառվել վարժեցման համար: 

XXIV. ՓՈՐՁԱՐԿՄԱՆ ՉԱՓՈՐՈՇԻՉՆԵՐԸ. ԱՌԱՆՁԻՆ ԿԵՆԴԱՆՈՒ 
ՉԱՓՈՐՈՇԻՉՆԵՐԸ 
72. Հայտնի դրական և բացասական ֆիլտրերի կիրառմամբ փորձարկման ընթաց​քում, ընդունելի են գործառնական հետազոտությունների ժամանակ հանդիպող հետևյալ իրավիճակները` 

1) յուրաքանչյուր հոտոտող կենդանի պետք է հասնի հայտնաբերման առնվազն 70 տոկոս մակարդակի. 

2) յուրաքանչյուր հոտոտող կենդանի պետք է հասնի ԿՏ-ի առավելագույնս 5 տոկոս մակարդակի: 

73. Այնպիսի փորձարկման ընթացքում, որի դեպքում օգտագործվում են միայն 10.2.1 կետի չափանիշներիը բավարարող` հոտոտող կենդանիներ, համակարգն ամբողջությամբ (ընդհանուր առմամբ ըստ կենդանիների թվի)` 

1) պետք է ապահովի 100 տոկոս հայտնաբերման մակարդակ և գործնականում ապահովում է 90 տոկոս և ավելի բարձր հայտնաբերման մակարդակ. 

            2) պետք է ապահովի ԿՏ-ի մակարդակի 20 տոկոսից ցածր ցուցանիշ: 

74. Համակարգը պետք է օգտագործի առնվազն երեք հոտոտող կենդանի: Սույն չափորոշիչները բավարարելու նպատակով կարող են անհրաժեշտ լինել ավելի մեծ թվով հոտոտող կենդանիներ: 

XXV. ՆՅՈՒԹԱՏԵԽՆԻԿԱԿԱՆ ԱՊԱՀՈՎՈՒԹՅԱՆ ԴԻՏԱՐԿՈՒՄՆԵՐԸ

75. Ֆիլտրերը պետք է պահպանվեն և տեղափոխվեն (ներառյալ առօրյա դաշտային աշխատանքների համար) այնպես,  որպեսզի պաշտպանված լինեն անցանկալի աղտոտումից:

76. Ֆիլտրերը պետք է տեղադրվեն մաքուր և չոր միջավայրում և պաշտպանվեն բարձր ջերմաստիճաններից և արևի ուղղակի ճառագայթներից:

77. Չօգտագործված և օգտագործված ֆիլտրերը երբեք չպետք է տեղադրվեն միևնույն վրանում, սենյակում կամ միմյանց մոտ: Ֆիլտրերը երբեք չպետք է տեղա​փոխվեն կամ պահպանվեն` 



1) զենքերի և զինամթերքի հետ. 



2) պայթուցիկ նյութերի և պայթուցիչների հետ. 



3) նավթամթերքի և զենքերի հետ. 

 4) չպետք է տեղափոխվեն այն աշխատողների հետ մեկտեղ, ովքեր շփում են ունեցել  նշված բոլոր առարկաների հետ և պատշաճ կերպով չեն մաքրվել (օրինակ` ՊԶՎ-ի աշխատողներ): 
XXVI. ՀՈՏԻ ՀԱՎԱՔՄԱՆ ՍԱՐՔԱՎՈՐՈՒՄՆԵՐԸ

78. Նմուշների ստացման` օգտագործվող սարքավորումները պետք է ապահովեն օդի ներքաշման կայուն մակարդակ: 

79. Ներքաշումը պետք է պարբերաբար ստուգվի նմուշների ստացման ընթացքում` ապահովելու համար հոսքի կայուն մակարդակը: Երկու գլխիկներով նմուշների ստացման խողովակները չպետք է օգտագործվեն գործառնական ֆիլտրերի նախապատրաստման համար: 
  ՀԱՅԱՍՏԱՆԻ  ՀԱՆՐԱՊԵՏՈՒԹՅԱՆ
ԿԱՌԱՎԱՐՈՒԹՅԱՆ  ԱՇԽԱՏԱԿԱԶՄԻ

            ՂԵԿԱՎԱՐ-ՆԱԽԱՐԱՐ     
                  
      Դ. հարությունյան
